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1. Fixateur pour les osteosyntheses loobo-saertes du racMs du 
genre cowprenant des vis ptdiculaires (3) arteries dans les p*dicules 
(1j> de chaque vertfcbre lonbalre <1§) et dea «oy*ns de retenue U> de la 
tige de liaison sur lesdites vis, caracttrist en ce que la tige de 
liaison (S) est prtvu* souple et dtfonaable tlaat iqueoent pour contrftler 
les dtplacements des vertfcbres loiftbaires <1§> en traction, compression, 

flexion et rotation. 

2. Fixateur suivant la revtndication ^, caracttrls* en ce que la 
t1ge de liaison (5) est r*alis*e en un aattriau b1o-co«pat ibl* en 
alliage d'aeier ou de titane. 

3. Fixateur suivant la revendi cat ion 1 # caract£rist en ce que la 
tige dr liaison (5) est r*alis£e dans un fil <5a) enrc jU en forte 
d'htllce et dont la section peut §tre ronde, carr£e ou rectangulal re. 

4. Fixateur suivant la revendication 1, earacttris* en ce que la 
tige de liaison (5) cowporte k chacune des extrt«1t4s un bouchon (5b, 
5 f b). 

5. Fixateur suivant la revendication 1 # caracttrls* en ce qu'un 
doirc filet* C6) est introduit * I'inttrieur de la tige (5) de »ani*re * 
cons;ituer une segmentation riglde et souple lorsque cet ensemble est 
mont* sur les ptdicules <1b> d'une colonne vertibrale (1). 
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utilises pour realiser des ost^svnnv.^ . „ 
10 tenir et d P , d 4 • osi ^Y^^s loobo-sacrees en vue de *ain- 

7' r6uMr "»<d«nt les etages vertebrau, endows. 

dans e ^ "T*"" — des vis ped.culaires 

pe t 7 l ^ f — l ' - -I l-.H~ -est oas 

respecte, la reunion et la cor-nenion par to ti„ 0 • 

rescences ulterieures du di 3 *ue qui s . . A <**9*ne- 

q 59 tr °uwe lKwediatecent 4 

C ©st * ses If. convenient 3 qu'entenrt «f..* 
I. Presente invention. ° * Mrt readier 

un soulage^ent des .ertebres to.abaire, tout en contro , ant ^ " 
souveoents les une* pa. rapport au„ autres. 

sente^ ^ °» t *"^ h *-» ^o-sacrees suivanr la D re- 

cedent en tracts, coaoression, fleHon et 

-ter , u b^o-co^at-ble en . lM . g . d'ac.er oo de titan, ou autre W etaL 
sous fonae d'un fil enroule de sectim - 
35 anatogue. ' C3rr * e ' ^'^ulaire oo 

Le des-n anne,4, donn, , titre d . Meopl ^ D ^ ettra _ 
cendr, tMnvention, carac^r 5qo<?3 <Ju ., l , <3 Df4 ,_ e 
ta,es oVelle est sc-ept ibi* de erocurer . 

Mg. 1 est une vue en elevation Ulustrant le M..t«.r pour 
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ost eosynthese lowbo-sacree suivant I ■ invent ion. 

Fig. 2 et 3 sont des vues de detail itlustrant differentes 
sections de la tige de liaison souple du fixateur. 

rig. A est une vue montrant une variante d'ut i I i sat ion de la 
5 tige d» liaison a I'interieur de laquelle est introduit un doigt rigide 

af in de seg*enter ladite tige en 2 ones souples et rigides. 

On a represent* en fig. 1 la partie basse d'une colonne vertebrale 

1 dont les vertebres 1a sont reunies les unes aux autres par un fixateur 

2 afin de r^aLiser une osteosynhese lowbo-sacre/e souple et deforwable 
10 elastiquement afin de soulager les etages vertebraux lorsou # ils sont 

soumis a des efforts de traction, compression , flexion et rotation. 

Le fixateur 2 est constitue de vis pediculaires 3 qui sont ancr^s 
dan* les pedicutes 1b de chaque verte:bre 1a de la colonne 1 de part et 
d* autre des apophyses epineuses 1c. Sur ( es vis pediculaires 3 sont 
15 disposees des wo/ens de serrage 4 Qui permettent de retenir une tige de 

liaison 5 souple et deforaable elast i querent . 

La tige de liaison 5 est realises dans un aateriau bio-compatible 
en alliage d'acier ou de titane. La tige de liaison 5 est formee dans un 
fil 5a Qui est enroute en helice, de «ani*re que son diaeetre exterieur 
20 ne depasse pas par exemple 5 m. 

Le prof i I en section du fil 5a peut #tre par exeaple carre o»i rec- 
tangulaire selon les conditions d # ut i li sat ion de la tige de liaison 5 
(fig. 2). Lorsque la t~ge 5 est realises dans un fil 5a de section 
carree ou rect angula i re, elle recoit a chaque extreaiite libre un bouchon 
25 5b solidaire d'un corps cylindrique 5c qui est introduit a force a 

l*int*rieur de ladite tige. 

Par contre, lorsque la section du fil 5a est ronde, il est prefe- 
rable d*usiner ta peripheric externe de la tige 5 pour constituer un 
plat 5d aaeliorant sa retenue a l'int*rieur des moyens de serrage A 
30 (fi*. 3). Dans cet exewpl.e de realisation, la tige 5 coa>porte a chaque 

extremite un bouchon 5'b presentant un vorps cylindrique 5'c filete pour 
ameliorer sa penetration et s>a retenue k IMnterieur de ladite tige 5. 
On constate q.j* i* forme en h*lice de la tice 5 et ta r*»M».ation 
*jn fil Sf d* *»ctK lO-nque p*ra*t d'ob»eMr for* d* rr, 

Vj '.it 'a r.ar*ie d* la coi onne vertebrate 1 on cor:t'4le des 

anplitudes de mouvement ; et un soutageaent des contraintes souanses aux 
v^rtebret 1a. En •ffpt, la « ige 5, de par sa corruption, peut se defor- 
mer d£">? toutes les directions que se soit en traction, compression, 

f I >or> fJU rotat 
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Plus, la raideur do fit 5a peroet d e reduire lo D obUit* du 
r.chl. cn contrBlant Us d*pUc«n t8 des vertebres loabaires 1 a en 
Heaion, eatension, infleaion et rotation. 

Ce genre de tige de liaison 5 peraet fl u parUs loooo _ sacr(Je ^ 1q 
colonne 1 d'etre Ubre dans seg pouveoent8 tout gn contr3lant ces -ep- 
mer, pour *viter de trop grands efforts sur les disques inter-verte- 



brau» 



En f,g. 4, on a represent* un doigt fllete 6 qui est introduit * 
I'mterieur de la tige souple 5 de aaniere ft constltuer une segmentation 
r, 9 >d* et souple. E n effet, le cMrurgien peut introduce le doigt 
filete 6 a IMnterleur de L tige 5 I un endroit predeterpine, par eaep- 
PU au pllieu de celle-d pour U rendre rigide sur U longueur du doigt 
6 et souple de part et d'autre. A1nsi, U t<0e 5 gi)rde tootes ae3 carac= 
terlstlques de souplesse et de contrdle des pouveoents d'applitude, pais 
uniquepent sur des zones ou segmentations dellpitees par le doigt filete 
6. L'utilisation de ee doigt filete 6 peroet, tors de lo pise en pUce 
de la tige 5 sur des vis pediculoses 3 prealableoent ancrees sur les 
pellicutes 1b, de censtituer des soneo souples et rigides sulvant i e 
niveau de degradation du disque Intervertebral a souleger. 

On note egaleoent qu'une telle tige de liaison 5 peut etre copbinee 
sur un fi« ot eur de rachis avec une autre tige de liaison prevue Hgide 
pour constituer un ensemble repondant parfolteoent oua deteriorations 
des disques. 

II doit d'ailleurs etre entendu que lo description qui precede n'o 
et* donnee qu'ft titre d'eaepple et qu'elle ne liaite nullepent le 
do«a1ne de invention dont on ne sortlralt pas en re«ptecant les 
details d'eaecution decrita par tous autrea equivalents. 
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